Pautas de instalacién y Guia A
rapida de VFD, Serie P

I. Cableado
Aviso: El cableado de entrada, salida y de control deben estar Programacién del teclado

en conexiones separadas.
Nota: No conecte ningun cable a los terminales “P1”, “P2” y “N” del bus de CC

Franklin Electric

Unicamente VFD ,
Verifique el voltaje de entrada correcto 'geerrylgls Iesl B | ISl T | g | P1 P2| N | P | \./l YVl

y el cableado de los terminales del . . . | X X X | |

motor y de energia de las Unidades 1 1 1 [N /

de frecuencia ajustable (Variable L1 I—2 I—3 = @ﬁ_
Frequency Drives, VFD). Conecte los ENERGi ATRIF ASlC A MOTOR =

cables de alimentacién de entrada
trifasica a los terminales R, Sy T de
VFD, o a los cables de alimentacién Terminalesl R | S | T | G | P1 P2| N | U | Vl Wl
monofasicos a los terminales Ry Sde  de VDF —l r —
VFD. Conecte los cables trifasicos del X1 X X X L

1 1
motor a los terminales U, Vy W de VFD. L1'L2 = @)1-
Conecte el cable de tierra de la fuente ‘ 5
de alimentacion y el cable de tierra del ENERGIA MONOFASICA MOTOR - o Mode: se utiliza para realizar una
motor al terminal de tierra de VFD. sucesion rapida de grupos de parametros:
SET>DRV>FG1>FG2>....

VFD cerr | A | A N

cerradas ENERGIA TRIFASICA ENERGIA MONOFASICA @ Loc/Rem: alterna entre el funcionamiento
Verifique el voltaje de entrada correcto y Local y Remoto.
el cableado de los terminales del motor L1 E L2 E L3 E _é)_ L1 E L2 E X _é)_ 9 Ent til . | do d
y de energia del panel de Unidades de nter: se utlliza para ingrésar €l modo de
frecuencia ajustable (Variable Frequency L1]|L2 L3 = L1|L2[L3 — programacion C!e cualquier pa}r_almetro ypara
Drives, VFD) cerradas. Conecte los enviar un cambio. Un cursor titilante aparecera
cables de entrada trifasicos a la caja o cuando las VFD se encuentren en modo de
desconecte los terminales L1, L2 y L3, o VFD CERRADAS VFD CERRADAS programacién.
los cables de alimentacién monofésicos e " .

. Up & Down: se utiliza para realizar una
delosterminales L1yL2. T1|T2(T3 T1|{T2(T3 sucesion entre los parametros del grupo de
Conecte los cables del motor trifasicos . . . . . . iente. Utilicel iustar | . t
a los terminales T1, T2 y T3 de la caja. 1 1 1 1 1 1 Corr'%n €. Ulllicelo para ajli's ardosdparame ros
Conecte el cable de tierra de la fuente L. ! L. L2 gt’]()agracr)nsae(:i%rr]](:uentre en el modo de
de alimentacion y el cable de tierra del :
meoz:ﬂaﬁei:ﬁ\llydee finr;} d: |;ecrra?a " MOTOR = MOTOR = © Shift: se utiliza para retroceder entre los grupos

de parametros. Cuando se encuentre en el
Transductor modo de programacion, utilice el cursor shift

N » ) ubicado a la derecha (una posicion por presion).
Conecte el cable positivo del transductor de presién al terminal de VFD marcado con

la letra V + para 12 VDC (“24” para 24 VDC) y el cable de salida al terminal | con la @ Rey, Stop/Reset & Fwd: se utiliza para Iniciar
proteccién conectada en 5G para impulsores de 40 hp o menos.*CM en 50 hp y superior.* y Detener el Avance o Retroceso de las VFD
En los transductores proporcionados por Franklin Electric (12 VDC), el cable ROJO va en el modo Local. Utilice el botdn Stop para
conectado en V+ y el BLANCO en |. restablecer la falla de las VFD.

Transductor de 12VDC (viene con Cerus) Transductor de 24VDC Verificacion del transductor:- Presiénelo una vez en

(BLANCO)

(ALIMENTACION)

la pantalla principal DRV-00. Las lecturas que aparecen

en esta pantalla son valores del conversor AD de 0 a
aproximadamente 4095. Si el valor es 800 o superior, la sefial
del transductor es 4mA o superior. De lo contrario, verifique el

24
I

*(CM) 5G C (PROTECGION) . 5G (SENAL) cableado del transductor.
(CM) GF(proTECCION) o
Ubicacion del transductor:: colocar el transductor
*Nota: Utilice “5G” para VFD de 7.5a40 HP y *Nota: Para transductores de 40 HP e inferiores de demasiado cerca de la descarga de la bomba puede causar
“CM” para VFD de mas de 40 HP Z;g;qﬁg”::ifp’?;{:;ﬁg’g:ig‘g}g?::?:’ciﬂ C;"/'sé .| oscilaciones y un funcionamiento incorrecto de las VFD.
Pantalla principal: DRV: grupo de pardmetros de corriente. (SET, DRV, FG1, FG2, I/O, APP, EXT y COM)

00L: muestra la cantidad de parametros de corriente dentro de un grupo de corriente. Un valor ‘L’ aparecera
cuando VFD se coloque en el modo de control local mediante la tecla LOC/REM o entrada digital.
D RV > T/K 0 OA T: indica la fuente del funcionamiento de inicio/detenimiento de las VFD (T = Remoto, K = Teclado, O =
OOL STP OOOHZ Protocolo de comunicacion). .

K: muestras la fuente del comando de frecuencia de las VFD (K = Teclado, V = 0-10VDC, | = 4-20mA, O =
Comunicacion).
0.0A : muestra la corriente real del motor.
STP: muestra el estado de las VFD (STP = Detener, FWD = Avanzar, REV = Regresar).
0.00 Hz: muestra la referencia de frecuencia o el punto de configuracién de PID en el modo de detenimiento
de las VFD y en la frecuencia de salida de VFD en el modo de ejecucion de VFD.




Il. Configuracion inicial de control y arranque del sistema

La mayoria de las configuraciones de la unidad pueden lograrse mediante un solo grupo; el grupo de configuracion [SET]. Este grupo se disefié para
contar con parametros especificos de arranque de manera que se facilite el arranque. Navegue hasta el grupo de configuracién [SET] al presionar el
botén SHIFT una vez en la pantalla principal. Su pantalla mostrard SET en la esquina superior izquierda de la pantalla.

Descripcion de programacioén de parametros

1) Presione la tecla [MODE] o [SHIFT] hasta que aparezca el grupo de parametros deseado.

2) Presione UP [A] o DOWN [¥] para desplazarse hasta el parametro deseado.

3) Presione la tecla [ENTER] para ingresar el modo de programacion que indica el cursor titilante. Algunos parametros no pueden cambiarse
durante la ejecucion de VFD o los modos predeterminados. Consulte el manual para verificar si el pardmetro deseado puede programarse
durante la ejecucion.

4) Para obtener los parametros seleccionables, presione las teclas [A] o [W] para cambiar la selecciéon de parametros. Para cambiar cualquier digito
en un valor numérico, utilice la tecla [SHIFT] para mover el cursor titilante hasta ese digito y utilizar [A] y [W] para ajustar el digito seleccionado.

5) Presione la tecla [ENTER] para finalizar la programacién de este parametro. El cursor titilante desaparece.

Verificar la configuracién basica

p
SET » App. Select J Seleccion de aplicacion: Seleccione la bomba Sumergible o Circulante para cargar la programacion predeterminada.

00 None Consulte la tabla de parametros al final de este inicio rapido para verificar los predeterminados.
.

(SET » Input Phase Y Ingrese el nimero de alimentacion de fases: El valor predeterminado es Trifasico. Seleccione 1-Phase para la

01 3-Phase aplicacién de conversion de monofasico a trifasico, lo cual cambiara la configuracién nominal de hp de un motor al
q J 50% del valor nominal de VFD.

r N\
SET » Motor HP HP del motor nominal: Ingrese el valor nominal de los caballos de fuerza de un motor de la placa de identificacién
02 7.5HP del motor.

(" 7\
SET » Motor FLA Corriente nominal del motor: Ingrese el valor nominal de los amperes de carga total (Full Load Amps, FLA) de un

K03 22A ) motor de la placa de identificacién del motor.

SET » F/B Unit Max Rango de presién del transductor: Programe el rango maximo de su transductor de presion, (es decir, programe un
25 100.0 PSI valor de 250 PSI para un transductor de 250 PSI).

J

SET » PID SetPoint Punto establecido de presién: Programe la presion deseada (PSI) en la que desea que se mantengan las VFD. El
26 50.0 PSI punto establecido de presion también puede cambiarse en la pantalla principal (DRV-00).

Verificar rotacion
Coloque HOA en la posicién Manual. Navegue hasta D RV-01 -y ajuste la frecuencia en un valor que aumente la presién.

*Si no tiene un interruptor HOA. Presione el boton [LOCAL/REMOTE] en las VFD para cambiar al modo local (aparecera la letra L al lado del parametro
N.° ‘00L). Luego, presione [ENTER] para ajustar la frecuencia a un nivel adecuado®.

Verifique el flujo de salida y la rotaciéon adecuada. Si la rotacién es incorrecta, presione [STOP] para detener las VFD, apague las VFD y aguarde
5 minutos. Intercambie dos contactos del motor para cambiar la rotacion.

I1l. Funciones avanzadas de control

Estos parametros sélo se habilitan de manera predeterminada con una configuracién éptima y segura para la aplicacién de la Bomba
sumergible y pueden habilitarse para cualquier aplicacion. Es probable que necesite ajustar algunos parametros para brindar un mejor
control en su sistema.

Configuracion Pre-PID (Modo de relleno de la tuberia)

Pre-PID esta disefiado para sistemas de bombas con tubos largos que requieren rellenarlos en cada arranque. En Pre-PID, la caducidad por
demora cuando la presion del sistema (PSI) supera el nivel de salida de Pre-PID, las VFD cambiaran al control de PID y mantendran una presion del
sistema a un punto establecido de presion.

Nota: Para deshabilitar el modo Pre-PID, cambie SET-36 a 0.00 Hz.

p FRECUENCIA DE PRE-PID: Este parametro configura la velocidad a la cual se ejecutara el controlador para rellenar
SET » PrePID freq un tubo vacio. Configure este parametro para obtener una velocidad que supere la Frecuencia sin demanda. Se
36  42.00 Hz ejecutara a una frecuencia para obtener una demora de tiempo establecida en SET-37 o hasta que la presion supere el

~ nivel de salida establecido en SET-38.

g
SET » PrePID dly ] DEMORA DE DETENIMIENTO DE PRE-PID: Esto establece el tiempo para rellenar un tubo vacio. Pruébelo durante el

37 30sec arranque y ajustelo seglin sea necesario.
.

- -
SET » PrePID Exit J NIVEL DE SALIDA DE PRE-PID: nivel PSI por encima del cual se cambiaran las VFD al modo de control PID para

L 38 25.0PSI mantener una presion del sistema en el punto establecido.




Disparo interrumpido del tubo

El recorrido interrumpido de la tuberia esta disenado para detener las VFD mientras se encuentran funcionando en el modo PID, si se detecta una
tuberia dafiada. Para obtener las especificaciones del recorrido, consulte el manual de operacion e instalacion.

SET » Pbroken Mode .
{40 Yes ] Modo de tuberia daiada: S| para habilitarlo, NO para deshabilitarlo.
SET » Pbroken E/B M Nivel de retroalimentacién de la tuberia dafnada: Configurelo a una presioén inferior al punto establecido del sistema.
43 50.0e Si las VFD no pueden mantener esta configuracion de presion, realizara el recorrido en modo de Tuberia dafiada.
T Consulte SET-41 y SET-42 para obtener las configuraciones de demora de tiempo y frecuencia.

Proteccion de nivel inferior (Buen nivel de secado)

El recorrido de nivel inferior (conocido como proteccion de buen nivel de secado) esta disefiado para que el motor de la bomba lance una corriente
baja que indique una situacion de bomba seca. Para las bombas sumergibles, generalmente es del 65 al 70% y para las bombas centrifugas es del
30 al 35% del FLA de su motor.

p
ET » Level Detect p .
8}4 Uﬁgir szicl } DETECCION DE NIVEL: Sl para habilitarlo. NO para deshabilitarlo.

.

g
SET > LDT Level AMPERAJE DE CARGA INFERIOR: Ajustelo del 65 al 70% de SET-03 (FLA) en bombas sumergibles y del 30 al 35%
78 0.0A en bombas centrifugas.

-

s —
SET » LDT Fill Time BUEN TIEMPO DE RELLENO: Ajlstelo para obtener un buen tiempo de reabastecimiento, segtin corresponda. Las
81 60.0 min VFD aguardaran hasta obtener un buen tiempo de relleno antes de intentar comenzar nuevamente.

.

Configurar el modo suspendido

El modo suspendido detendra las VFD es una condicién sin demanda (sin ejecucion de agua). Para que el controlador se suspenda existen dos
requisitos: -La presién del sistema debe ser superior a la presién del punto establecido. (Esto se logra a través de la configuracién de un limite bajo
de frecuencia adecuado). -La frecuencia del controlador debe ser inferior a la frecuencia de suspension.

Determine la frecuencia sin demanda y el limite bajo de frecuencia de PID:
Limite bajo de PID: Ejecute las VFD sin demanda en el sistema (cuando desee que se suspenda el controlador).

(SET » PID Limit-L ) Aguarde hasta que el controlador se establezca a una frecuencia determinada. Tenga en cuenta este valor y configure
27 30.00 Hz el limite bajo de frecuencia de PID a 1 Hz mas; esto asegurara que la presion de retroalimentacion sea superior al

L ) ) punto establecido durante el tiempo en que no haya demanda.

(es decir, el controlador se establece en 40 Hz, configure este parametro (limite bajo de PID) a 41 Hz).

g Y
SET » Sleep Freq Frecuencia de Modo suspendido: Ajuste este valor en +1 Hz por encima del limite bajo de PID (SET-27).
32 35.00 Hz (es decir, si el limite bajo de PID es 41 Hz, configure este valor en 42 Hz.)

. J/

(SET > Sleep Delay ) Tiempo de demora del modo suspendido: El sistema debe cumplir con los criterios del modo suspendido para este
33 20 Sec tiempo de demora antes de ingresar al modo suspendido. Si se sabe que los ciclos de su sistema tienen una frecuente
Y ) demanda, establezca el tiempo de demora en un nivel superior.

s Nivel de activacion: Las VFD saldran del modo suspendido cuando la presion del sistema caiga por debajo del punto
SET » WakeUp Livel establecido (una indicacion de demanda de agua). Puede ajustar el porcentaje de caida antes de que se “activen” las
35 2% VFD. Es un porcentaje de su rango maximo.

(es decir, para un transductor de 100 PSI, 2% = caida de 2 PSI).

Modo suspendido provisto: Cuando el sistema de la bomba esta listo para ingresar al modo Suspendido, puede aumentar la presion del sistema
a un nivel establecido de PSI a fin de evitar un ciclo més corto de los cambios de bajo nivel de demanda.

SET » Sleep Boost Modo suspendido provisto: El nivel de PSI que proporcionaran las VFD antes de suspenderse.
34 3.0PSI *Programe un valor de 0 PSI para deshabilitar esta funcidn. *
FG2 » Dwell Fregq Frecuencia provista del modo suspendido: Configurela en un rango de 3 a 5 Hz por encima de su limite bajo de
11 45.00 Hz PID (SET-27) para aumentar la presion del sistema antes de que ingrese en el modo suspendido. No es relevante si el
Modo suspendido provisto esta desactivado.

IV. Validacion del sistema
1. Ejecute las VFD (Coléquelas en AUTO si tiene HOA) con un nivel bajo de demanda. Verifique que las VFD mantengan un punto establecido y no
entren en el modo suspendido.

2. Cierre la demanda completamente y las VFD deberian reducirse a una frecuencia minima. Luego del tiempo de demora suspendido deberia
aumentar la presién del sistema (si esta activada la funcién de aumento) y entrar en el modo suspendido.

Abra un nivel de demanda bajo y las VFD deberian activarse una vez que la presién se reduzca por debajo de la presién de activacion.

Ejecute las VFD con diferentes niveles de demanda para verificar si el control esta estable.



V. Parametros de ahorro

Los parametros de ahorro para el teclado son recomendados luego de la inicializacion y de que se encuentre satisfecho con el funcionamiento
del sistema de bombas. Si la programacion se cambia luego y su VFD no funciona mas de la manera que usted queria, siempre puede cargar sus
parametros previamente guardados desde el teclado. De manera adicional, el teclado programado puede utilizarse para copiar los parametros de
configuracion a otra unidad VFD.

Guarde los parametros en el teclado: Cambie a S| para guardar los parametros en el teclado. Luego de presionar la

tecla INGRESAR, este parametro volvera al NO después de que se complete el guardado.

FG2 » Para.Read
91 Yes

Carga de parametros desde el teclado: Cambie a S| para cargar los parametros desde el teclado. Luego de

FG2 » Para.Write
presionar la tecla INGRESAR, este parametro volvera al NO después de que se complete la carga.

92 Yes

VI. Preguntas frecuentes

Problema: La rotacién de mi bomba es hacia atras
Solucion: Desconecte la energia e intercambie cualquiera de las 2 fases de los contactos del motor. Esto puede realizarse en cualquier terminal de
salida de la unidad VFD.

Problema: Ejecuto mi sistema y mi unidad VFD no se suspende

Solucién: Aumente los parametros SET-27 y SET-32 por 0.5 Hz cada uno y pruebe nuevamente el sistema. Si, luego de ajustarla, la unidad VFD sigue
sin suspenderse, verifique que no haya pérdidas o demandas en el sistema y determine nuevamente la frecuencia de demanda. Ajuste la frecuencia
minima, tiempo de demora del modo suspendido, y frecuencia del modo suspendido.

Parametros de programacion de fabrica

Funcién Parametro Descripcion Unidad de bomba Circulante
SET-04 Motor RPM 3600 rpm 1800 rpm
SET-11 Tiempo de aceleracion de VFD 2 seg 20 seg
SET-12 Tiempo de desaceleracién de VFD 10 seg 30 seg
SET-16 Modo pare Decel Decel

Configuracion SET-20 Operacién PID Sl Sl
SET-21 Senal de retroalimentacion PID | (4-20mA) | (4-20mA)
SET-22 Unidad de retroalimentacion PSI PSI
SET-25 Calificacion transductora 100 PSI 100 PSI
SET-26 y DRV-00 Punto establecido de presién 50 PSI 50 PSI
SET-27 Frecuencia bajo limite PID 30 Hz 30 Hz
SET-32 Frecuencia de suspension 35 Hz 35 Hz
SET-33 Tiempo de demora del modo suspendido 20 seg 20 seg

Modo suspendido SET-34 Valor provisto del modo suspendido 3 PSI 2 PSI
FG2-11 Frecuencia provista de suspensién 45 Hz 40 Hz
SET-35 Nivel de reinicio del modo suspendido 2% 2%
SET-36 Frecuencia pre-ID 37 Hz OHz (deshabilitado)

Relleno de la tuberia | SET-37 Tiempo de retraso pre PID 180 seg N/D
SET-38 Nivel de salida de pre-PID 25 PSI N/D
SET-40 Tuberia rota habilitada Sl NO

. SET-41 Frecuencia de la tuberia rota 59 Hz N/D

Tuberia rota - p
SET-42 Tiempo de retraso de la tuberia rota 30 seg N/D
SET-43 Nivel de retroalimentacién de la tuberia rota 50 PSI N/D
SET-74 Nivel de deteccién habilitado Nivel bajo NO
SET-75 Fuente de deteccioén del nivel Corriente (baja carga) N/D
SET-76 Frecuencia de deteccion del nivel 40 Hz N/D

Carga baja SET-77 Tiempo de retraso de deteccion del nivel 1 seg N/D
SET-78 Nivel LDT 0.0A N/D
SET-80 Nivel de deteccién del camino habilitado Sl N/D
SET-81 Buen tiempo de relleno 60 min N/D




El A, B, C:

e Temperatura ambiente de la instalacion

e Fijacion: asegurarse que la conexién a tierra sea adecuada
¢ Energia y flujo de aire limpios para un enfriamiento propicio
¢ Revisar la potencia para la aplicacion

ATENCION INSTALADOR: LEA Y SIGA LAS INSTRUCCIONES PARA LA INSTALACION. LA FALTA DE
CUMPLIMIENTO DE LAS INSTRUCCIONES DE INSTALACION PUEDE ANULAR LA GARANTIA.

La unidad de control es una pieza sensible electronica que cuando se instala de manera adecuada le brindara afos sin
problemas operativos. Si bien nuestras unidades de control tienen muchas caracteristicas de proteccién incorporadas, si
la instalacién o aplicacion es incorrecta, las fallas debidas a la proteccion o instalacion inadecuada no tendran cobertura
de la garantia. Para evitar esta situacion desagradable, se desarroll6 el A, B, C de la instalacion del controlador. Conozca
este basico A, B, C con cada controlador que compre. La aplicacién o instalacion incorrecta de un inversor puede
resultar en el mal funcionamiento del sistema o en la disminucién de la vida util del producto, al igual que en dafios de los
componentes. Debe leer y entender el manual por completo antes de proceder.

Precauciones en la instalacion

1) Manipular la unidad de frecuencia ajustable (VFD) con cuidado para
evitar dafos en los componentes plasticos. No se debe manipular la
unidad de frecuencia ajustable (VFD) por la cubierta frontal.

2) No fijar la unidad de frecuencia ajustable (VFD) en una ubicacién
con vibraciones (nivel superior a 5.9 m/seg2) como por ejemplo
sobre una prensa u otro equipo movil.

3) Instalar en una ubicacién donde la temperatura se encuentre entre
los rangos permitidos.

4) La unidad de frecuencia ajustable (VFD) puede calentarse durante
el funcionamiento. Instalar sobre una superficie no combustible.

5) Instalar la unidad de frecuencia ajustable (VFD) sobre una superficie
plana, vertical y a nivel. La orientacion de la unidad de frecuencia
ajustable (VFD) debe ser vertical (parte superior hacia arriba) para
una disipacion apropiada del calor. También se debe dejar suficiente
espacio libre alrededor de la unidad de frecuencia ajustable
(VFD). Aumente el minimo de espacio libre a 1" para unidades
de frecuencia ajustable de (VFD) 50 a 75 hp, 2" para unidades de
frecuencia ajustable (VFD) de 100 a 150hp, 3" para unidades de
frecuencia ajustable (VFD) de 200 a 300 hp, 4" para unidades de
frecuencia ajustable (VFD) de 350 a 700 hp, para proporcionarle
suficiente flujo de aire para enfriarlo.
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6) No montar la unidad de frecuencia ajustable (VFD)
directamente bajo la luz solar o cerca de otras fuentes
de calor.

7) La unidad de frecuencia ajustable (VFD) debe montarse en
un ambiente con un grado 2 de contaminacion. Si la unidad
de frecuencia ajustable (VFD) serd instalada en un ambiente
con alto grado de probabilidad de polvo, particulas metalicas,
neblina, gases corrosivos, u otros contaminantes, la unidad
de frecuencia ajustable (VFD) debe colocarse dentro de un
recinto eléctrico apropiado de NEMA o IP.

8) Cuando uno o mas unidades de frecuencia ajustable (VFD)
son instaladas o el ventilador es colocado en el panel VFD,
la unidad de frecuencia ajustable (VFD) y el ventilador
deben instalarse en la posicion adecuada para mantener la
temperatura del ambiente interno de la unidad de frecuencia
ajustable (VFD) por debajo de los valores permitidos. Si
se instalan en las posiciones inapropiadas, la temperatura
ambiente de la unidad de frecuencia ajustable (VFD) subira.

9) Instale la unidad de frecuencia ajustable (VFD) con tornillos
y bulones para asegurar que se encuentre ajustado de
manera firme.

Ventilador de refrigeracion
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INSTALADOR: LEA Y SIGA ESTAS INSTRUCCIONES PARA LA INSTALACION.

TEMPERATURA AMBIENTE:

La temperatura ambiente maxima para una unidad independiente es 40 °C (104 °F) o 50 °C (122 °F) para una unidad con un 20% mas de tamafo. Aqui
encontrara algunas recomendaciones para ayudarlo a mantener su unidad “fria”:

1. Pérdida de potencia por temperatura: Si la unidad de frecuencia ajustable (VFD) independiente es instalada en la pared con la méaxima temperatura
ambiente que excede los 40 C (104 F) o si la unidad de frecuencia ajustable (VFD) es montada en un recinto ventilado con temperatura ambiente que
excede los 33.3 C (92 F) (sin exposicién directa al sol), la unidad de frecuencia ajustable (VFD) debe subir el ajuste un 20%.

2. Disminuya la carga calérica en la unidad: Monte la unidad lejos de la exposicion solar directa o cualquier otra fuente de calor.

3. Salida o entrada de espacios libres: Asegurese que la unidad esté montada en un lugar donde la toma y salida de aire estén libres de
obstrucciones y la entrada de aire no se encuentre cerca de otra fuente de calor, como transformadores o elementos de calefaccién. Nunca instale
una unidad de manera tal que la salida de una sople en la entrada de la otra.

4. Monte la unidad en un recinto separado: Un simple paso que puede evitar muchos problemas es montar la unidad separada de otro equipo
eléctrico generador de calor. Solo unos pocos equipos en el mismo recinto pueden agregar un calor significante que puede elevar la temperatura
ambiente del gabinete por arriba de lo aceptable para la unidad.

El terminal “N” no es neutral, es el negativo del transporte de CC.
No cablear nada mas que la unidad de frenado dinamico a la terminal “N”.

FIJACI()N:

La conexion a tierra adecuada es muy importante para el funcionamiento de la unidad de frecuencia ajustable (VFD). Si una construccion o conductos
de metal se utilizan como conductor de las pérdidas a la tierra, la unidad de frecuencia ajustable (VFD) puede tener una puesta inadecuada y fallas

en la proteccién a tierra. La mayoria de los problemas de la puesta a tierra estan en ubicaciones remotas (como una bomba de irrigacion) o en
instalaciones aisladas como gruas o cubiertas de techo para calefaccion, ventilacién y aire acondicionado. Estos son tres cosas criticas que debe
recordar acerca de la puesta a tierra de su unidad:

1. El tamafio de su cable a tierra: El cable de fijacion a tierra debe ser del tamafo adecuado para alcanzar los requisitos de obstruccién
especificados en el manual. Una buena practica es utilizar el tamafo de su entrada de alimentacion.

2. Cable directo, destinado: El cable a tierra debe estar destinado y debe ser lo mas corto posible desde el punto de fijacion. La carrera de cables
largos requiere un cable mas largo para alcanzar los obstaculos requeridos. Aqui es donde si sigue las instrucciones dadas, le seran de gran ayuda.
Bajo ninguna circunstancia debe utilizar conexiones mecanicas como tubos o gabinetes eléctricos como fuente para su puesta a tierra.

3. Fijacidn a la fuente de entrada: Idealmente la puesta a tierra y la fuente de entrada estan conectados por electricidad, como cuando hay un
transformador aislado con un punto de fijacién a tierra neutral. Remitirse al manual de la unidad, a las paginas 3-8 para ver los tamafios minimos
para conductores a tierras y sus especificaciones.

puesta a tierra aislados o flotantes, puesta a tierra por cables neutrales, puesta a tierra triangular en angulo (contacte a Franklin por

2 Los siguientes métodos de fijacion no son aceptables: Puesta a tierra mecanica por tubos o por chasis metalicos, sistemas de
recomendaciones).

ENERGiA LIMPIA, TAMANO CORRECTO Y AIRE LIMPIO:

Energia Limpia: La unidad debe protegerse de los problemas de entrada de energia y problemas relacionados con la carga (principalmente debido a
largas carreras de cables). Hay problemas Unicos con respecto a la proteccién de la entrada y salida de energia (ver notas a continuacion con respecto
a los reactores de entrada, reactores de carga y supresores de sobrevoltaje.)

Tamaio correcto: El funcionamiento de su unidad depende de darle el tamafio que corresponde para su aplicacién. Su carga es de torsién constante
o torsién variable. La mayoria de las unidades Franklin estan doblemente calificadas: la calificacion de torsion variable es siempre de mayor capacidad
que la calificacion de torsion constante. Aqui hay algunos ejemplos de aplicacién de torsién variable y constante:

Constante Cinta transportadora, mezcladora, molinillo, torno
Variable Ventilador, bomba
Alta inercia Bomba centrifuga de extraccion de petréleo, volante, grda y elevador

Cuando ajuste su unidad también debe considerar la inercia de la carga. Las cargas de alta inercia son dificiles de acelerar y desacelerar. Esta
resistencia al cambio de velocidad puede causar que la unidad alcance un sobrevoltaje de CC, debido a que la inercia de la carga se vuelve hacia
la unidad y genera un aumento del voltaje de CC. Cuando esto suceda, la unidad terminara en una falla de sobrevoltaje. Resetear la falla y poner

la unidad nuevamente en funcionamiento en esta situacion, anulara la garantia si se hace de manera repetida. En todos esos casos una unidad de
frenado de CC debe ser utilizada. Las unidades de frenado de CC son estandares en muchas de nuestras unidades y opcionales en todas nuestras
unidades mas grandes.

Aire limpio: Una unidad cubierta de polvo o desechos no puede enfriarse de manera apropiada y puede llevar a una falla prematura de la unidad.
Asegurese que la unidad tenga aire limpio y seco para enfriamiento. Si se instala en un recinto, asegurese de reemplazar los filtros de aire una vez al
mes para asegurarse que la unidad funcione en su rendimiento maximo.

Configuracion correcta: Para proteger su unidad y asegurar un adecuado funcionamiento, siga nuestra guia rapida de inicio que incluye
configuraciones para la mayoria de las aplicaciones.



l. Contactores

A excepcion de la descripcién a continuacién, no utilice un contactor de salida con el
objetivo de encender y detener un motor: esto puede danar la unidad y anular la garantia.

Un contactor puede ser utilizado para abrir la entrada de energia a la unidad para proporcionar aislamiento para servicio y reparacién. Un contactor
de salida puede Unicamente ser utilizado para aislar la unidad cuando estéd conectada, con el uso del programa de la unidad para control de motores
multiples u operacion de desviacion (intercambio).

Il. Montaje e instalacion

Para operar confiablemente el inversor, instalelo en la orientacién apropiada y con los espacios libres recomendados.
A Remitase a las precauciones de instalacion en la serie P del manual de instalacién.

El cableado incorrecto del terminal puede resultar en un dafio al equipo. La temperatura en el gabinete o donde la unidad se encuentra instalada debe
ser entre los 14 °F y 104 °F sin condensar. Las temperaturas fuera de este rango pueden dafar la unidad. Las temperaturas hasta los 122 °F son
posibles con una pérdida de potencia del 20%.

I1l. Desconexion del motor

Si es posible, cablear un contacto auxiliar a los terminales BX de la unidad para conectar la unidad y prevenir dafios inadvertidos.

A La unidad debe detenerse antes de desconectar el motor.

SE RECOMIENDA

PARARRAYOS RECOMENDADO. —
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T -. =
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NECESARIO INNECESARIO — RECOMENDADO

IV. Fuente de alimentacion de CA

V. Proteccion del circuito
La energia de entrada debe ser +10/-15% del voltaje nominal de la unidad para un

funcionamiento apropiado. La unidad no puede producir voltaje de salida mayor que Corto y desconeX|0n
el voltaje de entrada. La entrada a la unidad debe tener proteccién para sobrevoltaje
o alto voltaje.

Remitirse al apéndice A y B del manual de la unidad para
la némina de fusibles, contactor y nomina de interruptor.

Cuando se utiliza con interruptores homologados por UL,
la unidad Serie P tiene una capacidad de interrupcion de
entrada homologada por UL de 65.000 amps.

Un reactor de linea de entrada y un protector de sobrevoltaje
deben utilizarse para brindar proteccion cuando la unidad esta
directamente conectada a un servicio de alimentacion. Son
recomendables en todos los demas casos.

VI. Reactores de linea de entrada VIl Cableado de salida al motor

Contacte a Franklin para un ajuste y aplicacion adecuado del reactor Siga todas las plrecauciones _del cableado segun se explica_l en el
de linea de la entrada de la unidad. Cuando se ajusta y aplica manual de la unidad. La longitud del cableado desde la unidad al
de manera apropiada, un reactor de linea de entrada reduciré la motor debe ser lo suficientemente corta para evitar una pérdida

armonia de la energia de entrada, mejorara el factor de potencia y d_e-ll aislamiento ec;] Tl motor por alto IvoltajeaCc;ratglct_ar a Frankhnb_
aumentara la proteccion de la unidad. si los contactos del motor son mas largos de 100 pies para recibir

recomendaciones en su aplicacién. Los contactos largos de los
motores requeriran un reactor de linea de salida o un filtro de salida.
Un reactor de entrada debe utilizarse cuando la
unidad esta conectada directamente al servicio de
energia o cuando la fuente de alimentacion sea
10 veces mas que la potencia KVA del inversor.

No conecte capacitores de factor de potencia,
protector de sobrevoltaje o filtros de sonido a la
salida del inversor. Esto anulara la garantia

® Franklin Electric

9255 Coverdale Road, Fort Wayne, IN 46809
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Formulario CVFDW1 - Ver. 2 Formulario de registro de garantia Franklin Electric para unidades
de frecuencia variable

NOTA: Cualquier inconveniente en el llenado del formulario puede ocasionar

demoras en el proceso de la garantia.

Franklin Electric no proporciona apoyo técnico hasta que el instalador complete este formulario y lo envie al Soporte Técnico de Franklin. Sélo el personal
certificado de Franklin puede utilizar este formulario para Unidades de frecuencia variable de Franklin (Titan).
Envie este formulario por fax al (503) 643-4925 o por correo a 22995 NW Evergreen Parkway Suite 100 Hillsboro, Oregon 97124.

Este formulario, también se encuentra disponible para descargar (www.cerusind.com/library) y enviar por correo electrénico a techsupport@cerusindustrial.com

VFD 1

VFD 2

VFD 3

Parte #

Serie #

INFORMACION DE INSTALACION

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Informacién del motor

Clase de aislamiento/ Indice de voltaje

ns.

Ins.

Ins.

Caballos de fuerza (HP)/ Amperaje total
de carga (FLA)

HP/ FLA

HP/ FLA

HP/ FLA

Factor de servicio/RPM

SF/ RPM

SF/ RPM

SF/ RPM

Aplicacién

Torsién

[ constante [ variable

[ constante [ variable

[ constante [ variable

Fase de entrada

[ trifasico ] monofasico

[ trifasico 1 monofasico

[ trifasico 1 monofasico

Descripcion (ej. bomba de extraccion,
centrifugo, ventilador, extractor, etc.)

Temperatura ambiente maxima y minima

Max. SDgrF Min. SDgrF

Méx. SDgrF Min. SDgrFE

Méx. SDgrF Min. SDgrF

Distancias en pies desde la unidad de
frecuencia ajustable (VFD)

al

al motor. transformador

de servicio

al

al motor. transformador

al

al motor. transformador

de servicio

de servicio

Informacién de inicio

Proteccion corta Pararrayos
del circuito y

Fuentede  gesconexion

energla

Filtro de armonia

Contactor de Reactores de linea de

j__ r entrada 3 3entrada
= Ve ﬁl; L
P s 3

EMI/ Filtro RFI

Unidad de
frecuencia variable

= Desconexion del motor /

Reactor de salida

M

Filtro de contactor auxiliar
motor de
guarda :

| 3 Desconexion del

Motor

®

e auxiliar

I H J ' motor / contactor

Artefactos instalados (indicar las letras
de los artefactos instalados que figuran
en el siguiente diagrama. Ej. A, B, D, F)

Numero del modelo de la unidad
interruptora dinamica (DB) / Resistencia
(si corresponde)

Unidad DB /Resistencia

Unidad DB /Resistencia

Unidad DB /Resistencia

Controle el cableado y puesta a tierra
adecuados

0l sl

0l sl

O sl

Voltaje de entrada en los terminales de la
unidad VFDR, Sy T

R-S S-T R-T

R-S S-T R-T

R-S S-T R-T

Pardmetro de salida de corriente de VFD
a velocidad maxima

(ver manual para|

Am .
parametros)

ps

(ver manual para|

Amps parametros)

(ver manual para

Am .
parametros)

ps

Control de velocidad

] Teclado ] o-10v
Potenciémetro [ 4-20mA
[ carta de comunicacion [ PID

] Teclado ] o-10v
[ Potenciémetro [ 4-20mA
[ carta de comunicacion [ PID

] Teclado ] o-10v
[ Potenciémetro [ 4-20mA
[ carta de comunicacion [ PID

¢Pardmetros VFD establecidos de
acuerdo con la guia de inicio rapido?

O sl L NO

0 sl 0 NO

0 sl I NO

Condiciones ambientales (seleccionar
todas las condiciones que correspondan)

L Interior [ Suciedad/ desechos
[ Exterior [ Humedad
O Exposicion solar directa ] Quimicos

L Interior L] Suciedad/ desechos
[ Exterior J Humedad
O Exposicion solar directa [ Quimicos

L Interior L] Suciedad/ desechos
[ Exterior J Humedad
O Exposicion solar directa [ Quimicos

¢ VFD incluido por?

O Franklin [ Cliente [ No incluido

O Franktin [ Cliente [ No incluido

O Franktin [ Cliente [ No incluido

Complete los campos a continuacién si la unidad VFD se instalé en un paquete cerrado no constru

ido por Franklin Electric.

Cajadeclasificacion NEMA|[J1  [J3r  [J12 [4o4ax |1 [3r  [12 aoax |1 [O3r  [O12  [404x
Dimensiones del recinto en pulgadas A A P A A P A A P
Ventilador/ Tamano de la unidad de CA | Ventilador. (In)/CA (BTU) | Ventilador. (In.)/CA (BTU) | Ventilador (In.)/CA (BTU)
INFORMACION DE INSTALACION INFORMACION DE COMPRA
Nombre Teléfono Nombre Teléfono
Correo Electrénico Fax: Correo Electrénico Fax:
Empresa/ direccion Empresa/ direccion
Fecha de instalaciéon | Ubicacién de instalacién Fecha de compra | PO#




